AUTOMATIQUE 5 Comportements fréquentiels et identification Exercices *

Exercice 1 :
Sur le document réponse ci-dessous, représenter la fonction de transfert du correcteur a avance
de phase de fonction de transfert :
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AUTOMATIQUE 5 Comportements fréquentiels et identification Exercices *

Exercice 2 :
A partir des diagrammes de Bode ci-contre, identifier les fonctions de transfert des systemes
modélisés.
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